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参数如有变更，恕不另行通知。
* 以上参数为最佳状态下测量。
** 外部电源必须在指定电压范围内，最大100W，并确保与初级电压的双重绝缘。

技术参数

说明

C
N

工业自动门运动传感器

1.	 按钮
2.	 前盖
3.	 雷达天线
4.	 角度指示

FALCON: 适用于高位置安装 (3.5 - 7 m) 
FALCON XL: 适用于低位置安装 (2 - 3.5m)

This user’s guide is an inform
ative do

cum
ent and 

can not b
e seen as a com

m
itm

ent of result.

技术： 微波

发射频率： 24.150 GHz

发射功率： < 20 dBm EIRP

发射功率密度： < 5 mW/cm²

探测模式： 运动

探测区域： FALCON: 4 x 5 m ; FALCON XL: 4 x 2 m (角度30°灵敏度9)

最小探测速度： 5 cm/s* 

电源电压**： 12V - 24V AC ±10% (50-60 Hz); 12V - 24V DC +30% / -10%

最大功耗 < 2 W

输出**：	
   最大接点电压：

   最大接点电流：

   最大切换功率

继电器输出(干触点)

30V AC/42V DC

1A(阻性)

30W 

LED信号指示灯 红色：探测状态，参数指示；绿色：参数值

安装高度： FALCON: 3.5 m - 7m; FALCON XL: 2 m - 3.5 m

防护等级： IP65 (IEC/EN 60529)

工作温度： -30 °C - + 60 °C

尺寸 127 mm (L) x 102 mm (H) x 96 mm (W)

倾斜角 垂直方向0° - 180° 

材料 ABS和PC

重量 400 g

5.	 支架
6.	 电缆

用户手册 适用于软件7.2及更高版本
(请参看产品标签查询版本信息)
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将传感器安装在支架上，并锁
紧螺母。

FALCON
安装高度：5 m

FALCON
安装高度：3.5 m

FALCON XL 
安装高度：2.5 m

安装 & 接线

调整传感器的角度来确定探测区域。

将支架从传感器上拆离。
钻两个孔。
将支架固定好。

将电线与门控器相连，选择NO
或NC连接。

探测区域调整

人车分离功能

用遥控器和按钮调整探测区域
尺寸。

所有的探测区域尺寸均为最佳状态下测量，灵敏度9。

天花板

墙

用遥控器和按钮选择合适的人车分离功能。

根据角度和安装高度推荐数值：

检测所有物体
(行人和平行运动的车辆也能被检测到)

1 = 检测所有物体

2 = 检测所有物体，抗干扰能力增强

(建议在震动或雨雪较大时选用。)

只检测靠近门运动的车
(行人和平行运动的车辆不检测 +抗干扰能力增强)

注意: 一定要检查所选的参数
是否最佳应用!
安装高度和物体大小及材质会对
检测有影响。抗干扰能力增强会
延长感应器的响应时间。

门控制器

牢固地安装传感器。
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遥控器功能设置

灵敏度键

继电器设置键 A =主动输出:探测时继电器吸合, 不探测时继
电器断开
P = 被动输出:探测时继电器断开, 不探测时继
电器吸合

探测模式键
单向
反向

出厂值 恢复出厂值设置：

避免接近霓虹灯具和运
动的物体。

传感器不能直接置于面
板或其它材料之后。

抗扰人车分隔功
能键

保持时间键

避免振动。 只有当电缆需要替换时
才能打开传感器。

墙面安装 吸顶安装 支架尺寸

开始或结束传感器设置，按住任意一个按钮，直到LED灯闪烁或者停止闪烁。

1  探测尺寸

参数 n°

2  开启持续时间

3 继电器设置

4  探测模式

5   人车分离

参数值（出厂值）

轻按右边的按钮进入参数
设定阶段。

轻按左边的按钮修改设定
参数值。

恢复出厂设置，同时按住两个按钮,直到2个指示灯都闪1秒钟以上。

使用遥控器进行设置

安装说明

尺寸 (mm)

bi =双向探测 （检测朝向和离开传感器的运动）
uni = 单向探测（探测朝向传感器的运动）
uni AWAY = 单向反向（探测离开传感器方向
的运动）

设备不得用于指定用途外的其他途径。

门系统制造商要负责实施风险评估，且传感器安装和门系统需符合国家和国际法规以及门类安全性的标准。

安装者必须阅读、理解并遵循本手册中给出的说明。安装不当会导致传感器操作不当。

传感器制造商不对因不正确使用、安装或不当调整传感器而造成的伤害或损坏负责。
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比业电子郑重声明FALCON符合2014/53/EU及2011/65/Eu的相关规定和要求。RED 2014/53/EU - 
RoHS2 2011/65/EU. 

故障排除

传感器没电。 检查电源，检查电压。

详细认证信息请参阅我公司网站.

门不停的开关。

解锁后传感器不停

地闪

遥控器不起作用

传感器配置错误输出。

传感器感应到门的运动

当门关闭时，传感器受到门

震动的影响。

传感器需要一个解锁密码

电池电量低。

检查连接在门机上的传感器继电器设置。

检查电池极性，更换电池。

确保探测模式为单向探测。

增加人车分离参数值。

参数密码

设置密码：

删除密码：

密码由1-4位数字组成。

当两个传感器位置靠近时，建议设置密码（1位到4位）。
当设置密码时，需要输入密码解锁传感器。断电重新上电后，1分钟内，无需密码即可操作传感器。

门不能开启，红色指

示灯不亮。

门不受控制。

确保传感器安装牢固。

确保探测模式为单向探测。

增加倾斜角。

增加人车分离参数值。

减小探测尺寸。

检查密码是否正确。

如果不知道密码，切断并恢复电源，即可操作传

感器，并可修改密码。

调整天线角度。

增加探测区域尺寸。

增加人车分离参数值。

门无故开启。 传感器探测到下雨或其他

干扰。

在一些高反射的环境下，传

感器探测到超出探测范围

的物体。

本产品应与未分类的城市垃圾分开处理。

使用人车分离模式，

但行人仍能被检测。
在这种应用状态下，所选

值并非最佳。
增加人车分离参数值。

减小传感器角度。

增加安装高度。


